UBizkaia INVESTIGADOR/A EN CONTROL Y MONITORIZACION
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innovacion de productos, procesos
y servicios a las empresas.
Contamos con un equipo de 250
personas altamente cualificadas,
para ofrecer soluciones integrales
combinando las tres unidades de
especializacion tecnologica:
Tecnologias de Electronica,
Informacion y Comunicacion
(TEICs), Energia y Electronica de
Potencia y Fabricacion Avanzada.
Formamos parte de la Corporacion
MONDRAGON y de BRTA.

Main functions, requisites & benefits

Main functions

El puesto de investigadora/o ofertado busca reforzar el area de Control y Monitorizacion de IKERLAN. Dado el caracter transversal de
las tecnologias que desarrollamos, el area consta de una vocacion claramente multidisciplinar, aunando diferentes perfiles
tecnologicos para resolver las diferentes problematicas que nuestros clientes nos plantean. Ademas, contamos con una amplia
experiencia en este ambito que esta avalada por numerosos proyectos industriales de caracter multisectorial desarrollados para
importantes empresas, principalmente del entorno, pero también a nivel nacional o internacional, y la participacion en numerosos
proyectos de investigacion en los distintos marcos de financiacion regional, estatal y europeo. La linea de investigacion del area se
centra en el desarrollo de tecnologias de control inteligente y monitorizacion, incluyendo actividades del tipo: Desarrollo de modelos
dinamicos de sistemas mecatronicos. Definicion y realizacion de planes de ensayo, incluyendo la sensorizacion y la adquisicion de
datos. Validacion experimental de modelos de sistemas mecatronicos. Desarrollo de algoritmos de monitorizacion orientados a
diagnosis y prognosis. Disefio y desarrollo de algoritmos de control inteligente. Verificacion de algoritmos de control mediante
simulaciones. Implementacion de algoritmos de control y monitorizacion en dispositivos electronicos. Validacion de dichos algoritmos
mediante técnicas de HIL (hardware in the loop) en primer lugar y en campo posteriormente. Diseno y desarrollo de estrategias para
la gestion de activos en base a modelos de riesgo, fiabilidad, diagnosis y prognosis. Desarrollo de paneles de mando y HMI para la
visualizacion de resultados y la interaccion con sistemas industriales. Empleo de diversas tecnologias como vibroacustica, inteligencia
artificial, protocolos de comunicacion, etc. Robdtica y vision artificial aplicada al control de sistemas mecatronicos. Las tareas y
funciones principales del puesto son las siguientes: Participar en el desarrollo de proyectos de investigacion y preparar los
entregables correspondientes. Interactuar de manera directa con los clientes, instituciones y centros colaboradores. Colaborar en la
preparacion de nuevas propuestas de proyectos, tanto para empresas como para instituciones incluido el nuevo marco Horizon
Europe. Liderar la gestion y ejecucion de tareas o paquetes de trabajo dentro de los proyectos, coordinando al resto del equipo de
trabajo. Participar en la elaboracion del plan de especializacion de la linea de investigacion del equipo. Colaborar en la capacitacion
del personal en formacion. Colaborar en la redaccion de articulos cientificos.

Requisites

Formacion: Ingenieria Industrial, Ingenieria en Automatica y Electronica Industrial, Ingenieria en Telecomunicaciones, Matematicas,
Fisica, u otras formaciones académicas similares de nivel de master. Se valorara positivamente la titulacion de Doctorado en
tematicas afines. Experiencia: Se valorara experiencia previa en proyectos de I+D con empresas, asi como en proyectos del programa
marco europeo. Dominio de técnicas avanzadas de control: control robusto, control no-lineal, MPC, etc.. Dominio de técnicas
avanzadas de monitorizacion: modelizacion basada en la fisica, modelizacion basada en datos (modelos estadisticos, machine
learning), etc.. Dominio de herramientas de modelizacion de sistemas fisicos como Matlab/Simulink, Dymola u OpenModelica.
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